© L

2/34

Co je robotika?

Zde chapano jako disciplina o vytvareni inteligentnich stroji integrujici nékolik
védeckych a inzenyrskych oblasti.

Dva momenty z historie:

Golem postava z hliny ozivitelnd Sémem; pochazi
z kabalistické legendy dolozené od 12. stoleti;
proslavena spojenim s prazskym rabinem
Jehudou Lowem ben Bezela z prelomu 16.

a 17. stoleti.

Robot A teprve mlady Rossum mél napad udélat

/ nastudovani

z toho zivé a inteligentni pracovni stroje

(K. Capek, R.U.R., 1921, ptedehra). R.U.R. v Parizi 1924.
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Tri robotické zakony
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(Isaac Asimov, | Robot, 1950.)

¢ Robot nesmi ublizit ¢lovéku nebo svou
necinnosti dopustit, aby Clovéku bylo
ublizeno.

¢ Robot musi uposlechnout prikazi ¢lovéka,
kromé pripadi, kdyz jsou tyto prikazy
Vv rozporu s prvnim zakonem.

sokep, MARLIKE MACHINES RULE THE WORLD!
B Tales of a Strange Tom

® Robot musi chranit sdm sebe pred zni¢enim, i ROBUT
kromé pripadi, kdy je tato ochrana

'1 Isaac Asimov

v rozporu s prvnim nebo druhym zakonem.
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Nékolik definic robotu

Robot (McKerrow, 1986) Robot je stroj, ktery miize byt naprogramovan
k vykonavani riiznych Cinnosti.

Robotika (Brady, 1985) Robotika je inteligentnim spojenim mezi vnimanim
a cinnosti.

Robotika (McKerrow, 1986) je disciplina zahrnujici:

1.
2.

navrh, vyrobu, fizeni a programovani roboti;
pouziti robotll pro reseni uloh;

zkoumani ridicich procesil, senzort, akcnich clend a algoritmu u lidi,

zvirat a stroji;

pouziti vyse uvedeného pro navrh a pouziti robot.
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Divody lidského zajmu o roboty
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¢ Zméreni sil s prirodou (obrazné). Ovéfit, kam sahaji nase tvirci schopnosti
a pokusem o napodobeni prirody proniknout do jejich zakonitosti.

® Snaha vyrobit dokonalého pomocnika, ktery by dokazal totéz ¢i snad vice
nez my sami (a na néhoz by snad bylo vétsi spolehnuti).
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Robotika a jiné discipliny
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Subsystémy:

¢ Mechanicky.

¢ Elektricky.
¢ Ridic.

¢ Zdroje energie.

Smérem ke kognitivhim robotim:
¢ Senzory.
¢ Akéni ¢Eleny, pohony.

¢ Kognitivni (model svéta, vnimani

okoli, planovani, ...).
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Teoreticka robotika: hleda principy, moznosti a omezeni (biologie,
psychologie, etologie, matematika, fyzika).

Experimentalni robotika: ovétuje principy, stavi hracky (kybernetika, uméla
inteligence, inzenyrské discipliny).

Primyslova robotika: Navrhuje, stavi a pouziva primyslové roboty (teorie
a instrumentace rizeni, elektronika, strojirenské technologie, automatizace a
organizace vyroby, znalost konkrétni oblasti nasazeni roboti).

Ruzna aplikovana robotika: Navrhuje rizné inteligentni stroje pro priimysl i

jinam. Napr. stroje pro kontrolu kvality ve vyrobé casto vybaveny schopnosti
vidét, mobilni roboty se schopnosti autonomni navigace, atd.
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Robotika vcCera
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Robotika dnes
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Je automatické ustroji s nasledujicimi schopnostmi (ve vétsi ¢i mens

Havel 1980]
1. Manipulacni schopnost.
2. Automaticka cCinnost.
3. Snadna zména programu.
4. Univerzalnost.
5. Zpétné vazby.

6. Prostorova soustredénost.

10/34

ire) [I.M.
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Nasazeni prumyslovych robotu
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Vyroba a jeji automatizace
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/avadéni mechanizace, automatizace, robotizace —>
® snizovani lidské Gc¢asti na vyrobé,
¢ zkracovani vyrobnich Casl (zejména vedlejsich),

@ zvySovani vykonu a produktivity prace.

Poznamky
® Hlediska technicka, ekonomicka i socialni.
¢ Automatizace zmensuje vliv lidského Cinitele na kvalitu vyroby.
¢ Zména kvalifika¢ni struktury pracovni sily.

¢ Nutny mensi pocet délniki. Vliv na nezaméstnanost.
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Pojmy vztahuijici se k primyslové robotice

Mechanizace, automatizace.
Stroje s CasteCnou automatizaci, poloautomaty, automaty.
Numericky Fizené (NC) stroje.

Automaticka vyrobni linka, automatické technologické pracovisté,
automaticky vyrobni Gsek.

Technologicky proces je soubor technologickych operaci pro pretvoreni
polotovaru ve vyrobek.

¢ Technologicka operace, technologicka pozice.

Pracovni cyklus

periodicky: takt, srovnej synchronni automat.
pruzny: zmény podle podminek, srovnej asynchronni automat.
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Zdroj:

Vaclav Hlavag, CVUT, FEL, Katedra kybernetiky, Centrum strojového vnimani — vybér z
prednasek



